«6D060300-Mamunnaxacay» MaMaHIbIFbI GoifbIHIIA Ppuaocodus JokTopsi (PhD)
FRUIBIMHE Jopeskecin any ymin naiistnaanran A.K Mycradanbin «RoboMech
KIACThl NAPAJUIENb/i MAHNMYIATOPIAPb! 3€PTTEY) TaKbIPbIObIHAAFBI
AHCCEPTAIMACHINA pecMH miKip GepywiHin

CBIH-IIIKIPI

1. 3eprrey TaKbIPLIOLIHBIH 03eKTiIri 2oHe OHBIH JKAJIMbI FHIILIMH, KAJINbI
MeMJIEKeTTiK faFaapjamaapmeH 6aiiaHbIChL

Cepusnpl  po0OT MaHUMYJIATOP GeKiTuireH Heri3 OeH JKyMbBIC MYIIECH
GailIaHBICTHIPBINT TYpPaThIH AUIBIK KHHEMATHKAJIBIK Tis6exteH Typanbsl. Onapabl 1970
*plLAapasiH OackiHaH Gactan KayinTi >koHe KaHTanaHaTBIH JKYMBICTAp/Ibl xacay YIUiH
AKUI-tein General Electric xone General Motors KoMITaHHsUTapel KOJIJaHa OacTaipbl.
Kasipri yaksITTa CepHsAJIBIK MAHUITYJIATOPIAp oHJIpiCTiH JIoHEKEPICY, 6osy, KypacTteIpy,
KYpacThIpy KoHE OPHAJIAcTHIPy, Opay XKOHC T.6. cananapelHia KeHiHeH KOJIAaHbLIalIbL,
Gipak onapibIH KYpHUIBIMBIHEIH ancizairine 0OailyTaHBICTHI KONTEreH keMiinikTepi 6ap.
BipiHuifieH amblK KMHEMaTHKAIBIK Ti36eKTiH KypaMBIHIAFbl JKEKE KOMIIOHEHTTEPIiH
KaTeJIIKTepiHiH >KMHAIybIHa GaitnaHbICTHl KOFaphI IONAIKTI KaMTaMachl3 €TE ajiMaiasl.
ExiHOIiAeH GenceHni KMHEMAaTUKAJIBIK JKYIITapAarsl KO3FaJITKBIIUTBIPABIH
CaJMaKTapbIHBIH ayBIPJIBITBIHA GaiilaHBICTBl KO3FATBICEL TYPaKch3 0omlajbl JKoHE
oNapIBIH KypbUIBIMBI KaTaH OonMaraHBIKTaH JKOFApFBl KBUIIAMJIBIKTap/ia KYMBIC
sacaif anMaiigel. CoifKeciHIIe amBIK KMHEMATHKAJBIK Tiz0eK MAaHHUIYJIATOPIABIH

JKBLIAAMOBIFBIH a3alTHITI, AWUHAMHKaI pIK cHuIarraMajiapblH TOMBH,HCTCI[i KOHC

OpHAACTEIPY AAMNAIr MeH ’KYKKOTEPIiIlTiri TOMEH Oonansl.

[Mapaniens MaHUITYIATOP GeKiTLIreH JKOHE KO3FaIMaisl IUaTdopmaliapiel
GaiiaHBICTEIPATEIH KeM ACTCHIC eKi KMHEMATHKANBIK Ti30eKTeH HeMeCe aiKTaH Typasbl.
CepusublK  MaHHITYJIATOPIAPABH KEMIIUTIKTEpiH ~Mapajiensb —MaHHIYIITOPIap/ibl
KOJIaHy apKBUIBI XKOIOFa OOMalEl. BipiHmigeH onapasH moNiKTepi XOFapsl Oonaznpl,
cebebi onapablH KO3FaJlaThIH KOMIOHEHTTepl 6ip-OipiMEH TBIFBI3 OaifnaHpICaAbl JKOHE
GaitaHBICTApABIH,  KaTENMiKTepi xuHakragmaiiner. CoHplMeHn  Oipre  mapaiens
MaHHIY/ISTOPIApIBIH CEPUAIBIK MAHHITYIATOPFd KaparaHja KypbUIBIMBI KaTaH Oomansl,
ceGebi xoTepyre THIiCTi calMaK KeM JCTCHIC eKi KIHEMATHKAIEIK Ti30€KKe aCcep eTeli.
INapanyens po6oTTapaa KO3FalaThld TyHiHIEPOIH CaIMarbl seHiTipex Gonansl, ce6ebi
GapnbIK KETCKTEP Gexirinred mnatdopMmaga OpHamacaiuel, OCBIFaH 0aitIaHBICTHI
napajuiens poOOTTap JKOFaprhl KEULIAMIBIKTAPAA, JKOFAPFBl TNIKNCH JKYMBIC xacai
aNIaIbl XKoHe KYKKOTEprilTiri e aifTapIBIKTai JKOFaphl GOMabL.

JuccepTHUMSIBIK HKYMBICTA RoboMech KiacTsl Tapajiens MaHHIYJIATOpIapaap
KapacThIPbUIFaH. RoboMech  kmacTel  Mapajiens  MAHHIYJIATOPIAp Jen
MaHUIYJIAIMATBIK poOOTTap ceKingi KYMBIC Oprasjapsl (xapMaysiTapsl) Gepinren
KO3FaJly 3aHapblH OpBIHIAA aTy KacHeTTepiHe Ue KIHE MexaHu3MIepJeri cexinai Kipy

OyBIHAaPBIHBIH (keTeKTepAiH) KO3FAIBIC 3aHIBLIBIFEIH Gepe amy KacHEeTTEpiHE He
napajutesh MaHUIyIATOpIap/Ab (ITM) aitTajsL.

2. luccepTanusra KOAbLIATBIH Tadan peHreiiinaeri FoLIBIMHA HOTHXKeJepi.

JIOKTOPaHTTBIH JUCCEpTAllMAFa KOCKaH HEri3Ti FRUTBIMH YIECH:

1. LluauHapiik KoOpAMHATTAp XKYHeciHe KYMBIC icTelTiH JKoHE KOCCHIPFAKThL
napajuiens MaHHITYIATOPABIH CTPYKTYPAIBIK CHHTE31;
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2. 1WMHAPIiK KOOpAMHATTAp KyHeciHae yMbIC iCTEHTIH JKOHE KOCCHIPFAKTHI
TapaJLIesTh MAHMITYJISTOPBIH NAPAMETPIiK CHHTE3i;

3. L{WMHAPIIK KOOpAMHATTAp KYHeciHAe JKYMEIC iCTEHTiH JKOHE KOCCHIPFAaKTEI
napaJie/lb MAHHITYJIATOPABIH KHHEMATHKAIIBIK Typa JKIHe Kepi eeITepiH luenry;

4. Yorapsima aiiteuiran exi RoboMech wiactel IIM-IEIH  CTPYKTYpalIBIK-
napamMeTpiiK CHHTe3i MEH KHHEMaTHKAJIBIK aHamu3i Heri3iHAe OoJapAblH CaHJBIK
HOTHKEJICpiH aHBIKTay XoHe 3D MOJENBIEPiH XKacay;

3. Izgenymi AMccepTANHACHIHAAFBI TYKbIPBIMIAJIFAH ap6ip HITHXKEHIH
TYKBIPLIMAAPHT MeH KOPBITBIHIBIIAPbIHbIH Herizgedyi KoHe IIBIHAHBIIBIK
Adpexeci.

[30eHymni [MCCEPTANMANBIK JKYMBICTH JKacay KesiHAC allbIHFaH HOTHXKeENEPiH
CANBICTHIPYJIAp JKacay apKBUIBl TEKCEPill OThIPFaH, OapibIK HOTHXEICP KECTE/ICP TYpiHAe
)KOHE KOpHEKUIK yuliH rpadukrep apKBUIBI KOpCETiIreH. Op IBIFapEUIFaH €CENTiH
HOTHKEJIEPiH JKYMBICTHH KOCHIMIIACKIH/IAFEl KOPCETUIreH Matlab 6GarmapiaMachIHAAFBI
GaFnapnaManapIEIH HOTIKelepiHeH kepyre Gomabl.

~ XKymeic GoitsiHma Scopus sxine Web of Science JepeKKOpHIHAZ HHACKCTEIICH
MDPI «Robotics», MDPI «Applied Sciences» xoHe «Eastern-European Journal of
Enterprise  Technologies» JKypHaijaphlHma JKapHATaHFaH MaKajanap — apKbUIbl
pacTanagpl.

4. I3nenyminin JuccepTANHACBIHAA TYKbIPbIMAAIFaH op0ip FEIBIMH HITHXKe
(KaFuaa) MeH KOPHITBIHABIHBIH KAHANIBIIABIK AeHTefi.

KermTereH 3amaHayH ©HEPKACINTiK poOOTTapABIH aTKapyIIkl MeXaHU3MJIepi Kell
epKiHZik Iopexcenepi Gap amslK (aHTPOMOMOPGTEI) KHHEMAaTHKAIIBIK Ti36eKTepIeH
TYPAaTHIH CEpHANBIK  MaHHITYJATOpJIAp Gomeln  TaOBUIAEL CepHANHK
MAHMITYJIATOPIAP/EH oMOeOanTEFEl, KapamaifblM KHHEMaTHKANBIK CY/I0acH, YIKEH
JKYMBIC aiiMarbl JX9HE YTKEIPIBIFE Gona Typa Kenecizell aifTapibsIKTalf KeMImilikTepre
ye: OYEIHAApHIHEIH  KOHCONBAI  OpHanacyHa  GaiaHBICTEI ecrepi  Himy
nedopMauUsIapbiHa YIIBIpaHasl, Oyl napasuTTi TepOelicTepre amell Kelei JKoHe
oNnapIbIH JKYK KeTeprimmik KaGimeTi MeH IO3MIMANAHY JONAIriH  IMeKTeHi;
KO3FaJIManbl OYEIHAApAa Maccackl GacKaphUIaTHIH OOBEKTIHIH MacCacHHaH acaThH
KerekTepni opHary KaxerTimiri IIOK-H, XBUIJaMARIK IE€H KBI3MET KOPCETY
k03(GHUUMEHTiHiH afTapIIBIKTal TOMEHIEYiHe SKeneai

JKyMBICTa MaHMIYJIALMATEIK poOOTTap CeKiNAi KyMmsiC MyleciHe OepinreH
Ko3raly 3aHJAphIMEH KO3FaITa aly JKOHE MEXaHW3MJEPHEri CeKilai KEeTeKTEepIiH
KO3FAJIBIC 3aH/BUIBIFBIH Gepe aly KacHerTepiHe He RoboMech xnactel mapaluiens
MaHuIyaaTopiaap o3ipnenred. JKorapeiza alTeuIFaHnaif, XETEKTEpAIH KO3FalkIC
3aHBUIBIKTAapsIH ~ Oepy  (GIpKanBINTBI ~ XXOHE  MOHOTOHIH) — NHHAMHKAJIBIK
cHnaTTaManap[bl jKakcapTalbl KoHe Gackapy yHeciH enayip x)eHinaereni (xerbip
skaFaiiapaa Gackapy sKyHeciH dKOAIEI), COHJBIKTaH >OGANaHBIN XaTKaH I[IM-H
©3iHIIK KYHBI [a a3as/pbl.

RoboMech xnactel IIM-H ’eTeKTepi MEH >YMBIC OpraH/laphlHBIH KO3FalblC
3apnapeiH  GipMeserte Gepy onmapabii GysiHaphiHEIH Genrini Gip KYpBUTBIMIBIK
cyn6anapsl MEH reoMeTpHAIEIK apaMeTpiiepinjie FaHa JYMEIC icrelini. By petre M-
H KO3FameICEIH Gackapy aJeMeHTTepi, aran aHTKaHJa JYMBIC OpraHaapel MEH
JKETEKTep/IiH KO3FaIkIC 3aHAaphl apacKHAAFE GYHKIMOHANAKIK OaiaHkIC RoboMech
k1actel IIM-H MexaHukanelK Oeiiringe,  ArHM OYBIHIApPARIH KYPBUIRIMBL MEH
FeOMETPHUAJIEIK TapaMeTpiiepiH aHRIKTay KesiHIe OpHaThulanbl.MexaHuka MEH
MaHHUITYJIALMAIEIK poGOTTapALIH KO3FAIEICKIH GacKapyAsIH OCEIHaH OHTAaNIIH yiinecimi
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MEXaTPOHMKAHBIH 3aMaHayH TYKBIPEIM/aMacsIHa KapamaibIM, CEHIMIi JKoHE ap3aH
TeXHOJNOTHSIIBIK ABTOMATTaHABIPY/EI 93ipiIey oJlicTeMeci peTiHyIe caliKec Kelnexi.

5. AJILIHFaH HOTHXKeJepAiH TaxRipHOeliK xKoHe TeOPHAILIK MAHBI3AbIIBIFbI.

CepHssIEIK ~MaHHITYJTOpNAapFa KaparaHja Mapajieib poboTTap KOFapFEI
KBUIIAM/IBIKTAp/1a, YKOFapFbl IONIIKIIEH XKYMBIC JKacaii anajipl )KoHe YKKOTEpTillTiri ae
poFapsl Gonmajpl. ©O3ipJeHIeH [IM-Apl [IAFEIH MAIIMHA >Kacay KaCilOpLIHAAphIH/A
KOJtIaHyFa YCHIHELIAIbI.

6. JuccepTauMsiHbIH Herisri KarAAacbIHBIH, HOTHKECIHIH TYKbIPbIMAAphI
MeH KOPBIThIHABbUIAPBIHBIH KapHAJIAHY bIHBIH JKeTKiKTiIirine pacrama.

YKYMEICTEIH HaTIKeNepi GolibIHIIa 4 MaKana JKapHAIaHFaH, Scopus xone Web of
Science IepeKKOpIaphIHIAa MHIEKCTENTeH JKypHAIIapAa JKapHlaHFat Makajajgap CaHbl
4, 2 maTeHT aJbIHJIBL

7. JluccepTalHs Ma3MYHBIHAAFbI KIHE pacimaeHyingeri KeMIIijlikTep MeH
yChIHBICTAP.

Jluccepranus GoibIHImA Kejeci ecKepTylepAi aranm eryre Gomajpl. XKymMeicTa
TEXHMKANBIK TypAeri GacmajaH XibepiireH Karenep kesmeceni. I3meHymi opi Kapait
JKYMBICTHI JKAJIFACTHIPHI Tapajuiellb MAHUITYIIATOPIBIH Typa KoHE Kepi TUHAMHKAIBIK
ecelTTepiH IEIFapca NereH YCHIHBIC 6ap. Bipax 6y eckepTylep XkacalraH XYMBICTBIH
FBUTBIMH KYH/IBUIBIFBIH KOFQITIIaA/IBL.

8. Jucceprauns MasMyHbiHbIH FBUILIMH - Jopeke Gepy epexKeJepiHiH
TaJanTapbina coiKecTiri.

«RoboMech KJIACTBI napaJuiesib MAHHIYJIATOPIAPABI 3epTTeY»
TaKbIPLIOBIHAAFE! - JUCCEPTALlUAHBIH FEUTEIME-ToXKipuOenik  HoTwkenepi  «FBUIBIMH
mopeskeriep Gepy» epeeNepiHiH TalalrapbiH TONBIKTAal KaHAraTTaHIBIPAAEI, al OHBIH
asTopsl A.K. Mycrada «6D071200-Mamunaxacay» MaMaHIBIFE GOMEIHIIA ¢punocopus
mokTopsI (PhD) FEUIBIMY JSPEXNKECIH ATyFa NaiBIK e ecenTeiMiH.

B.H. A0caabIKoB
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